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Робототехника и мехатроника

Дисциплина: Технология интеллектуального управления
1. Методы построения управления состоянием динамических систем 
2. Общие принципы алгоритмизации и регулирования систем управления
3. Показатели качества систем регулирования
4. Математические модели объектов управления
5. Оптимальные системы регулирования
6. Релейное регулирование
7. Системы с линейными регуляторами
8. Системы регулирования с добавочными информационными каналами
9. Нелинейные регуляторы
10. Адаптивные системы управления
11. Искусственные нейронные сети и генетические алгоритмы в системах управления
12. Интеллектуальные системы управления
13. Основы теории нейронных сетей
14. Искусственные нейронные сети в системах управления
15. Эволюционные методы в системах управления
16. Нечеткие множества и нечеткая логика
17. Нечеткие нейронные сети
18. Алгоритмы самоорганизации нечетких систем
19. Построение систем управления с нечеткой логикой
20. Система с эталонной моделью
21. [bookmark: _GoBack]Экспертная система
22. Классификация нештатных ситуаций
23. Идея метода сближения
24. Нечеткая система формирования сигналов управления
25. Алгоритм функционирования САУ
26. Моделирование сближения
27. Нечеткий супервизор
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Дисциплина: Надежность технических систем
1. Основные понятия надежности. классификация отказов. Составляющие надежности
2. Количественные показатели безотказности: общие понятия. Основные сведения из теории вероятностей
3. Показатели безотказности: вероятность безотказной работы, плотность распределения отказов, интенсивность отказов
4. Уравнение связи показателей надежности. числовые характеристики безотказности 
5. Математические модели теории надежности. статистическая обработка результатов испытаний
6. Нормальный закон распределения наработки до отказа
7. Законы распределения наработки до отказа: экспоненциальный, логнормальный и гамма-распределение
8. Надежность систем. общие понятия и определения
9. Надежность основной системы
10. Надежность систем с нагруженным резервированием
11. Надежность системы с ненагруженным резервированием
12. Надежность систем с облегченным и со скользящим резервом
13. Методы и модели оценки живучести технических систем. Основные понятия и определения. Определение понятия "живучесть". Эволюция системы в экстремальных условиях. Факторы, учитываемые в моделях живучести. Показатели живучести
14. Модели живучести. Модель неблагоприятных воздействий. Модель физических процессов. Модель первичных последствий. Модель средств обеспечения живучести. Модель развития первичных последствий.  Модель надежности. Модель вторичных последствий. Модель восстановления. Модель процессов выполнения задания.
15. Оценка живучести по состоянию системы. Выживаемость системы. Система с мостиковой структурой. Работоспособные структуры, получаемые из базовой мостиковой структуры
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Дисциплина: Современные проблемы информационно-измерительной техники
1. Вероятностный подход к описанию погрешностей. Распределение Гаусса.
2. Погрешности измерений. Классификация по характеру проявления (систематические и случайные погрешности)
3. Статистические модели случайных погрешностей
4. Погрешности измерений. Классификация по характеру результата измерений (абсолютные, относительные, приведенные).
5. Аддитивная погрешность измерительных преобразователей. Способы уменьшения ее влияния
6. Классы точности средств измерений. Приведенная погрешность
7. Метрологические характеристики средств измерений
8. Аддитивная и мультипликативная составляющие погрешности СИ
9. Мультипликативная погрешность измерительных преобразователей. Причины возникновения. 
10. Сканирующие измерительные системы
11. Микропроцессорные системы измерения
12. Многоканальные измерительные системы параллельного действия
13. Мультиплицированные измерительные системы
14. Многоточечные измерительные системы
15. Каналы связи информационно-измерительных систем
16. Системы технической диагностики
17. Системы автоматического контроля
18. Телеизмерительные системы
19. Системы распознавания образов
20. Роль и назначение информации в приборостроении
21. Типовая структура информационно-измерительной системы
22. Этапы развития ИИС
23. Адаптивные системы
24. Основные характеристики измерительных преобразователей
25. Схемы включения измерительных преобразователей
26. Включение преобразователей в мостовые схемы
27. Основные компоненты информационно-измерительной систем
28. Компьютерные измерительные системы
29. Измерительно-вычислительные комплексы
30. Обобщенная структура информационно-измерительной системы
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Проблемно-тематические темы эссе по 8D0102-Робототехника и мехатроника

1. Риски применения роботов в сфере сервиса.
1. Массовое внедрение роботов в производство, чем это грозит для людей?
1. Искусственный интеллект, угроза или возможность?
1. Роботы в образований, могут ли робот заменить учителя?
1. Роботы в медицине, смогут ли роботы заменит доктора?
1. Как изменится управление роботами в будущем?
1. Как повлияет массовое внедрение роботов в промышленность на мировую экономику?
1. Какие сенсоры могут появиться в роботах будущего?
1. Как могут повлият роботы в освоений космоса?
1. Источники питания для роботов будущего.


1. Risks of using robots in the service sector.
1. Mass introduction of robots into production, how does it threaten people?
1. Artificial intelligence, threat or opportunity?
1. Robots in formations, can a robot replace a teacher?
1. Robots in medicine, can robots replace doctors?
1. How will robot control change in the future?
1. How will the massive introduction of robots into industry affect the global economy?
1. What sensors can appear in robots of the future?
1. How can robots affect space exploration?
1. Power supplies for robots of the future.

